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教學重點教學重點

授課科目授課科目：
大學部–
電路學、電子學、動態系統、自動
控制、工程量測、智慧型機器人
研究所–
工程最佳化設計、遺傳演算法則、
仿生計算、類免疫系統/網路



教學重點教學重點
教學設備教學設備：

數位示波器、直流電源供應器、
函數波信號產生器共27套



教學重點教學重點
教學設備教學設備：

各式感測器含超音波、紅外線、電子羅
盤、加速計、溫濕度、壓力、熱電耦、
CCD攝影機、RFID等9組各5套



研究重點研究重點 智慧型雙臂導覽智慧型雙臂導覽//保全機器人保全機器人



工程最佳化設計工程最佳化設計研究重點研究重點
拓樸最佳化 桁架最佳化



人型二足步行機器人人型二足步行機器人研究重點研究重點



智慧型控制智慧型控制研究重點研究重點

機器人靜態避障

機器人動態避障



重要設備重要設備



研究成果研究成果英國機械工程師學會英國機械工程師學會20002000年最佳期刊論文獎年最佳期刊論文獎



研究成果研究成果 國科會研究計畫國科會研究計畫

智慧型服務機器人與智慧生活空間研發智慧型服務機器人與智慧生活空間研發((二年期計畫二年期計畫) ) 
仿生控制智慧型服務機器人仿生控制智慧型服務機器人
類免疫系統類免疫系統//網路之研究及工程應用網路之研究及工程應用 ((二年期計畫二年期計畫) ) 
人形二足步行機器人與機器人足球賽人形二足步行機器人與機器人足球賽((二年期計畫二年期計畫) ) 
人工免疫演化法則及其在機械臂軌跡追蹤控制上之應用人工免疫演化法則及其在機械臂軌跡追蹤控制上之應用
智慧型多機器人系統及機器足球員之研究智慧型多機器人系統及機器足球員之研究((二年期計畫二年期計畫))
利用遺傳演算法則最佳化設計馬達之研究利用遺傳演算法則最佳化設計馬達之研究
智慧型自主性移動式機器人之研究智慧型自主性移動式機器人之研究
渦卷式壓縮機渦卷曲線之合成研究渦卷式壓縮機渦卷曲線之合成研究
以遺傳學習類神經演算法則辨識非線性多輸入多輸出系統模以遺傳學習類神經演算法則辨識非線性多輸入多輸出系統模
式式
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